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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

Uygulamalar
Altivar 11, 0.18 kW - 2.2 kW arasi gl¢ degerine sahip, 3 fazli sincap kafes asenkron
motorlar icin hiz kontrol cihazidir.
Ug tip glic kaynag! bulunmaktadir:
m 100 V - 120 V monofaze,
m 200 V - 240 V monofaze,
m 200 V - 230V trifaze.
Altivar 11, yerel pazarlara 6zgu 6zellikleri (Avrupa serisi, Amerika serisi ve Asya
serisi) ve en yaygin uygulamalara uygun fonksiyonlari biinyesinde barindirir:
m yatay malzeme tasimasi (kicuk konveyérler, v.b.),
m havalandirma, pompa, erisim kontrolii, otomatik kapilar,
m 6zel makineler (mikserler, endistriyel camasir makinalari, santrifijler, v.b.).

Fonksiyonlar
Altivar 11 hiz kontrol cihazlari, asagida belirtilen ana fonksiyonlara sahiptir:
m yolverme ve hiz kontrold,
¢alisma yéninin ters gevrilmesi,
hizlanma, yavaslama, durma,
motor ve hiz kontrol cihazi korumasi,
2-telli / 3-telli kontrol,
6nceden ayarli 4 hiz,
konfiglirasyonun hiz kontrol cihazina kaydedilmesi,
m durma sirasinda d.c. enjeksiyonu,
m rampa anahtarlama,
m donen yuki yakalama,
m lokal kontroller (sadece Asya serisi).
Tek bir lojik girise, birden fazla fonksiyon atanabilir.

Standart tipler
Altivar 11 serisi, 3 farkl pazar icin tasarlanan 3 Urlin serisinden olusur:
m Avrupa serisi: ATV 11eUeeM2E (sekil [, [)

O monofaze 240 V gli¢ kaynagi,

O pozitif lojik calisma,

O dahili B sinift EMC filtresi.

m Amerika serisi: ATV 11eUeeeeU (sekil 1, [, [<],

O gug kaynaklari: 120 V monofaze, 240 V monofaze veya 230 V trifaze,
O pozitif lojik ¢galisma,

o NEC 1999 208 V standardi akim gerekliliklerini karsilar.

m Asya serisi: ATV 11eUeeeeA (sekil [ -1, [1)

O gug kaynaklari: 120 V monofaze, 240 V monofaze veya 230 V trifaze,
O pozitif veya negatif lojik calisma,

O lokal kontroller: Run ve Stop tuslari ve potansiyometre.

Altivar 11 hiz kontrol cihazlari, normal gevre kosullari ve havalandirmali panolar igin

bir sogutma Unitesi (sekil |1, [<1, [)) ile birlikte veya gévde boyutlarinin isi dagihmina
izin verilmesi durumunda, makine gévdesine montaj i¢in bir plaka tzerinde (sekil |,
, 1) saglanir.

Elektromanyetik uyumluluk EMC

ATV 11eUeeM2E hiz kontrol cihazlarinda dahili olarak bulunan EMC filtreleri,
makinelerin montajini kolaylastirir ve CE etiketi kosullarinin ekonomik yénden
karsilanmasini sadlar. ATV 11eUeeeeU ve ATV 11eUeeeeA hiz kontrol cihazlari
EMC filtresiz olarak da mevcuttur. Filtreler, EMC standardina uymasi gereken
kullanicilar tarafindan monte edilmek tizere ayri bir opsiyon olarak bulunabilmektedir.
Opsiyonlar

Hiz kontrol cihazi sadece, asagidaki araglar ve yazilimlar arasinda, nokta-nokta
modunda haberlesme saglar:

m PowerSuite gelismis diyalog ¢6zimu:

O hiz kontrol cihazinin konfiglirasyonu igin PowerSuite yazihmi (sekil (7)),

O cep PC icin PowerSuite (sekil [:1),

o PC veya cep PC baglamak igin konvertor.

Altivar 11 hiz kontrol cihazi ile birlikte asagidaki opsiyonlar kullanilabilir:

m hiz kontrol cihazinin DC barasina bagli fren modiild,

m motorun jeneratdr gorevi gordigli durumlarda, hiz kontrol cihazina gelen enerjiyi
dagitmak i¢n fren direncleri,

m EMC radyo enterferans giris filtreleri,

m LT raya montaj plakasi,

m Altivar 08 hiz kontrol cihazini degistirmek igin adaptdr plakasi,

m EMC montaji, kablo ekrani topraklamasi igin plaka.

Schneider Electric
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari

Altivar 11
ATV 11eeeeeeE Avrupa serisi

ATV 11 HU18M2E

ATV 11 PU18M2E

ATV 11 HU41M2E

SOQUtUCU|U hiz kontrol cihazlar (frekans aralgi 0-200 Hz arasi)
Motor Gig kaynagi Altivar 11

(1)
Plakada Muhtemel Sirekligikis Maks. Anma Referans Agirlik
belirtilen Isc igin akimi (2) gegiciakim yikinde  (4)
glc maks. hat 3) dagilan yik
akimi 1 kA
kW A A A w kg
Monofaze gii¢ kaynag gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 2.9 1.1 1.6 12 ATV 11HUOSM2E 0.900
0.37 5.3 2.1 3.1 20.5 ATV 11HUOSM2E 1.000
0.55 6.3 3 4.5 29 ATV 11HU12M2E 1.100
0.75 8.6 3.6 5.4 37 ATV 11HU18M2E 1.100
1.5 14.8 6.8 10.2 72 ATV 11HU29M2E 1.800
%)
2.2 20.8 9.6 14.4 96 ATV 11HU41M2E 1.800
(5)
Plaka montajli hiz kontrol cihazlari (frekans araligi 0 - 200 Hz arasi)
Motor Gig kaynagi Altivar 11
(1)
Plakada  Muhtemel Sdrekligikis Maks. Anma Referans Agirlik
belirtilen Isc igin akimi (2)  gegiciakim ylkiinde  (4)
glc maks. hat 3) dagilan gic¢
akimi 1 kA
kW A A A W kg
Monofaze gii¢ kaynagi gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
0.37 5.3 2.1 3.1 20.5 ATV 11PU0OM2E 0.900
0.55 6.3 3 4.5 29 ATV 11PU12M2E 0.900
0.75 8.6 3.6 5.4 37 ATV 11PU18M2E 0.900

(1) Giig kaynagi gerilimi 230 V.
(2) Akim degeri 4 kHz anahtarlama frekansi igin verilmistir.
(3) 60 saniye igin.

(4) Hiz kontrol cihazi baglantisi kesilemeyen dabhili bir EMC filtresi ile birlikte sunulmustur.

(5) Dabhili fani.

[l Telemecanique Schneider Electric
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari

Altivar 11
ATV 11eeeeeelU Amerika serisi

ATV 11HU18M2U

ATV 11PU18M2U

ATV 11HU41M2U

ATV 11HU41M3U

SOQUtUCU|U hiz kontrol cihazlar (frekans araligi 0-200 Hz arasi)
Motor Gii¢ kaynag! Altivar 11

Plakada Muhtemel Strekli gikis Maks. Anma Referans Agirhik
belirtilen Isc igin akimi (2) gegiciakim yikinde  (4)
gig maks. hat (3) dagilan gi¢
akimi 1 kA
(1)
kW/HP A A A w kg
Monofaze gii¢ kaynag gerilimi: 100...120 V 50/60 Hz
0.18/0.25 6 1.6 2.4 14.5 ATV 11HUOSF1U 0.900
0.37/0.5 9 2.4 3.6 23 ATV 11HUO9F1U 1.000
0.75/1 18 4.6 6.3 43 ATV 11HU18F1U 1.800
%)
Monofaze gii¢ kaynag gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
0.18/0.25 3.3 1.6 2.4 14.5 ATV 11HUO5M2U 0.900
0.37/0.5 6 2.4 3.6 23 ATV 11HUO9M2U 1.000
0.75/1 9.9 4.6 6.3 43 ATV 11HU18M2U 1.100
5)
1.5/2 171 7.5 11.2 77 ATV 11HU29M2U 1.800
5)
2.2/3 241 10.6 15 101 ATV 11HU41M2U 1.800
%)
Trifaze gli¢ kaynag gerilimi: 200...230 V 50/60 Hz
0.18/0.25 1.8 1.6 2.4 13.5 ATV 11HUO5M3U 0.900
0.37/0.5 3.6 2.4 3.6 24 ATV 11HU09M3U 1.000
0.75/1 6.3 4.6 6.3 38 ATV 11HU18M3U 1.100
%)
1.5/2 11 7.5 11.2 75 ATV 11HU29M3U 1.800
%)
2.2/3 15.2 10.6 15 94 ATV 11HU41M3U 1.800
)

Plaka montajli hiz kontrol cihazlari (frekans araligi 0 - 200 Hz arasi)
Motor Gii¢ kaynag! Altivar 11

Plakada  Muhtemel Strekli gikis Maks. Anma Referans Agirhik
belirtilen  Isc igin akimi (2) gegiciakim yikinde  (4)
gl¢ maks. hat 3) dagilan yik
akimi 1 kA
(1)
kW/HP A A A w kg
Monofaze gii¢ kaynag: gerilimi: 100...120 V 50/60 Hz
0.37/0.5 9 2.4 3.6 23 ATV 11PUOSF1U 0.900

Monofaze gii¢ kaynag: gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
0.37/0.5 6 2.4 3.6 23 ATV 11PU09M2U 0.900

0.75/1 9.9 4.6 6.3 43 ATV 11PU18M2U 0.900

Trifaze gii¢ kaynagi gerilimi: 200...230 V 50/60 Hz
0.37/0.5 3.6 2.4 3.6 24 ATV 11PUO9M3U 0.900

0.75/1 6.3 4.6 6.3 38 ATV 11PU18M3U 0.900

(1) Hat akim degeri asagidaki tabloda gdsterilen 6lgiim kosullari igin verilmistir.

Hiz kontrol cihazi gli¢ Muhtemel Isc Hat gerilimi
degeri

ATV 11eUF1U 1 kA 100 V

ATV 11eUM2U 1kA 208 V

ATV 11eUM3U 5 kA 208 V

(2) Akim degeri 4 kHz anahtarlama frekansi igin verilmistir.

(3) 60 saniye igin.

(4) EMC filtresi olmadan sunulan hiz kontrol cihazi. EMC filtresini ayrica siparis etmek igin bkz.
sayfa 7.
(5) Dahili fanli.

Schneider Electric
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari

Altivar 11
ATV 11eee000A Asya serisi

ATV 11HU18M2A

ATV 11PU18M2A

ATV 11HU41M2A

ATV 11HU41M3A

SOQUtUCU|U hiz kontrol cihazlan (frekans araligi 0 - 200 Hz aralig)
Motor Line supply  Altivar 11

Plakada Muhtemel Surekligikis Maks. Anma Referans Agirlik
belirtilen Isc igin akimi (2)  gegiciakim yikinde  (4)
glic maks. hat 3) dagilan gi¢
akimi (1)
kW A A A w kg
Monofaze gii¢ kaynag gerilimi: 100...120 V 50/60 Hz
0.18 6 1.4 2.1 14 ATV 11HUO5F1A 0.900
0.37 9 2.4 3.6 25 ATV 11HUO9F1A 1.000
0.75 18 4 6 40 ATV 11HU18F1A 1.800
(5)
Monofaze gii¢ kaynagi gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 3.3 1.4 21 14 ATV 11HUO5M2A 0.900
0.37 6 2.4 3.6 25 ATV 11HUO9M2A 1.000
0.75 9.9 4 6 40 ATV 11HU18M2A 1.100
1.5 171 7.5 11.2 78 ATV 11HU29M2A 1.800
(5
2.2 241 10 15 97 ATV 11HU41M2A 1.800
(5
Trifaze gui¢ kaynag gerilimi: 200...230 V 50/60 Hz
0.18 1.8 1.4 21 135 ATV 11HUO5M3A 0.900
0.37 3.6 2.4 3.6 24 ATV 11HUO9M3A 1.000
0.75 6.3 4 6 38 ATV 11HU18M3A 1.100
1.5 11 7.5 1.2 75 ATV 11HU29M3A 1.800
(5
2.2 15.2 10 15 94 ATV 11HU41M3A 1.800
(5)

Plaka montajli hiz kontrol cihazlari (frekans aralg: 0 - 200 Hz aras1)
Motor Gug kaynagi Altivar 11

Plakada  Muhtemel Sirekligikis Maks. Anma Referans Agirlik
belirtilen  Isc igin akimi (2)  gegiciakim yikinde  (4)
glc maks. hat 3) dagilan gi¢
akimi (7)
kW A A A W kg
Monofaze gii¢ kaynagi gerilimi: 100...120 V 50/60 Hz
0.37 9 2.4 3.6 25 ATV 11PUOSF1A 0.900

Monofaze gii¢ kaynagi gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
0.37 6 2.4 3.6 25 ATV 11PUO9M2A 0.900

0.75 9.9 4 6 40 ATV 11PU18M2A 0.900

Trifaze gii¢ kaynagi gerilimi: 200...230 V 50/60 Hz
0.37 3.6 2.4 3.6 24 ATV 11PUO9M3A 0.900

0.75 6.3 4 6 38 ATV 11PU18M3A 0.900

(1) Hat akim degeri asagidaki tabloda gdsterilen 6lgtim kosullar igin verilmistir.

Hiz kontrol cihazi glic Muhtemel Isc Hat gerilimi
degeri
ATV 11eUF1A 1 kA 100V
ATV 11eUM2A 1 kA 200V
ATV 11eUM3A 5 kA 200 V

(2) Akim degeri 4 kHz anahtarlama frekansi igin verilmistir.

(3) 60 saniye igin.

(4) EMC filtresi olmadan sunulan hiz kontrol cihazi. EMC filtresini ayrica siparis etmek icin bkz.
sayfa 7.

(5) Dabhili fani.

[l Telemecanique Schneider Electric
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

Opsiyonlar ve aksesuarlar

Aciklama Hiz kontrol cihazi Referans Agirhk
kg

PowerSuite geligmis diyalog ¢6zimi Butiin guc degerleri Bkz. sayfa 17 -

I PowerSuite yazilimiyla donatilmig bir PC Butiin gu¢ degerleri VW3 A11301 0.070
veya Cep PC baglantisi igin donUgtiirlict

EMC girig filtreleri ATV11HUOBM2E VW3 A11401 0.650
ATV 11HUO9M2E
ATV 11HU12M2E
ATV 11HU18M2E
ATV 11HUOSF1U/A
ATV 11HUO9F1U/A
ATV 11HUOSM2U/A
ATV 11HUO9M2U/A
_ ATV 11HU18M2U/A
L) ]
VW3 A5870e ATV11HU20M2E VW3 A11402 0.850
ATV 11HU41M2E
ATV 11HU18F1U/A
ATV 11HU20M2U/A
ATV 11HU41M2U/A

ATV 11HUOSM3U/A VW3 A11403 0.650
ATV 11HUOOM3U/A
ATV 11HU18M3U/A

ATV 11HU29M3U/A VW3 A11404 0.850
ATV 11HU41M3U/A

DC baraya baglanan fren modll Butln guc degerleri VW3 A11701 0.250

Fren direngleri Korumasiz ATV 11eUO5eee (7) VW3 A58702 0.600
(IP 00) ATV 11eU0%ee (1)
ATV 11eU12e00 (1)
ATV 11eU18eee (7)
ATV 11eU29e0e (2)

ATV 11eU41eee (2) VW3 A58704 0.600
Korumali ATV 11eU05eee (1) VW3 A58732 2.000
(IP 30) ATV 11eU0%ee (1)

ATV 11eU12e0e (7)
ATV 11eU18e0e (1)
ATV 11eU29eee (2)

ATV 11eU41eee (2) VW3 A58733 2.000

LI raya montaj igin plakalar ATV 11eU05eee VW3 A11851 0.220
(geniglik 35 mm) ATV 11eU09%eee
VW3 A5873e ATV 11eU12e00
ATV 11eU18Mee

ATV 11HU18F1e VW3 A11852 0.300
ATV 11eU29eee
ATV 11eU41e0e

Altivar 08'i degistirmek igin adaptor Biitun gug degerleri VW3 A11811 0.220
plakasi

EMC montaji igin topraklama plakasi  Butun gii¢ degerleri VW3 A11831 0.100

Havalandirma seti (3) ATV 11HU18F1e VW3 A11821 0.070
ATV 11HU18MeU
ATV 11HU29eee
ATV 11HU41e0e

(1) Baglanacak direncin minimum degeri: 75 €.
(2) baglanacak direncin minimum degeri: 51 Q.
(3) "Dusiik gdrdiltili" fan.

VW3 A11852

Schneider Electric [l Telemecanique 7



Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

Ortam

Standartlara uyum

Altivar 11 hiz kontrol cihazlari uluslararasi standartlara ve elektrikli endustriyel kontrol
cihazlariyla ilgili tavsiyelere (IEC, EN) uyum saglamak tzere gelistirilmistir:
EN 50178, EMC bagisikhigi ve iletimli ve yayilmali EMC emisyonlari.

EMC uyumlulugu

IEC/EN 61000-4-2 seviye 3

IEC/EN 61000-4-3 seviye 3

IEC/EN 61000-4-4 seviye 4

IEC/EN 61000-4-5 seviye 3 (gui¢ erigimi)
IEC/EN 61800-3, ortam 1 ve 2

Asagidaki hiz kontrol cihazlari igin
iletilen ve yayilan EMC emisyonlari:

Hepsi

m |[EC/EN 61800-3, ortam 2 (endustriyel sebeke) ve 1 (yerlesim sebekesi), sinirh
dagitim

ATV 11eUO5M2E...

ATV 11eU18M2E

m EN 55011, EN 55022, < 5 m motor kablo uzunluklari igin sinif B, 2-12 kHz ve <10
m icin sinif A (grup 1), 2-16 kHz

ATV 11eU29M2E...

ATV 11eU41M2E

m EN 55011, EN 55022 <5 m motor kablo uzunluklari igin sinif B, 4 - 16 kHz ve s
< 10 migin sinif A (grup 1) 4 - 16 kHz

ATV 11HUO5M2E...

ATV 11HU41M2E

m ilave EMC filtresi ile: < 20 m motor kablo uzunluklari icin EN 55011, EN 55022
sinif B 2 - 16 kHz ve < 50 m igin sinif A (grup 1)

ATV 11HUO5eeU...
ATV 11HU41eeU...
ATV 11HUOSeeA...
ATV 11HU41e@A...

m ilave EMC filtresi ile: < 5 m motor kablo uzunluklari icin EN 55011, EN 55022 sinif
B, 2-16 kHz ve < 20 migin sinif A (grup 1) 2 - 16 kHz

C€ etiketi

Hiz kontrol cihazlari Avrupa algak gerilim standartlarini (73/23/EEC ve 93/68/EEC) ve
EMC (89/336/EEC) direktiflerine bagl olarak C€ Avrupa Birligi etiketini tagimaktadir.

Uriin sertifikalari

UL, CSA, NOM 117 and C-TICK

Koruma sinifi

IP 20

Titregim direnci
kontrol cihazi

LT ray opsiyonu bulunmayan hiz

IEC/EN 60068-2-6 standardina uygun olarak:
- 3-13 Hz i¢in 1.5 mm tepe
- 13-200 Hz igin 1 gn

Darbe direnci

IEC/EN 60068-2-27 standardina uygun olarak 11 ms igin 15 gn

IEC 60068-2-3 standardina uygun olarak, yogunlasmasiz veya su damlasiz %5...93

Cihaz gevresindeki otam  Depolama ‘C -25...+4 65
sicakhigi
Calisma ‘C - 10...+ 40,
- 10...+ 50: hiz kontrol cihazinin Ust kismindaki koruyucu kapak ¢ikarilir
+60'a kadar, 50 °C’nin Uizerinde her bir °C i¢in akim degeri %2.2 dusurilir.
Maksimum c¢aligma yuksekligi m Gi¢ kaybi olmaksizin 1000 (bunun Uzerinde, her 100 m igin akim degerini %1
disarin)
Galisma konumu 10° 10°
Normal dikey montaj konumuna gére maksimum kalici a¢l /"ﬁ?"\
A\l
Hiz kontrol cihazi karakteristikleri
Cikig frekans araligi Hz 0...200
Anahtarlama frekansi kHz 2...16
Hiz araligi 1...20

Gegici agin moment

Motor anma momentinin %150’si

Fren momenti

- "yavaglama rampa adaptasyonu" fonksiyonu etkinlestirilmis halde, yiikstiz durumda,
fren direnci olmaksizin motor anma momentinin %20’si,

- yliksiz durumda, fren direnci (opsiyonel olarak bulunmaktadir) ile birlikte motor
anma momentinin %80'i,

- ylksek atalette, fren direnci (opsiyonel olarak bulunmaktadir) ile birlikte motor anma
momentinin %150’sine kadar

Maksimum gegici akim

60 saniye icin hiz kontrol cihazi anma akiminin %150’si

Gerilim / frekans orani

PWM motor kontrol sinyalli, sensérsiiz aki vektdr kontroll (7)
Sabit momentli birgok uygulama igin fabrikada ayarlanmigtir

Frekans ¢evrim kazanci

Hiz gevrim dengesi ve kazanimi igin fabrikada ayarlanmistir
Yiksek direngli moment veya yiiksek ataletli makineler veya hizli cevrimli makineler
icin dizeltme olasihigi

Kayma kompanzasyonu

Hiz kontrol cihazinin gii¢c degerine gore fabrikada ayarlanmistir (ayarlama olanagi
bulunur).

(1) PWM: darbe genislik modtlasyonu.

[l Telemecanique
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

Elektriksel karakteristikler
Gug kaynagi Gerilim \" ATV 11eUeeM2e icin 200 - %15... 240 + % 10 monofaze
ATV 11eUeeM3e icin 200 - %15... 230 + % 15 trifaze
ATV 11eUeeF1e icin 100 - %15...120 + % 10 monofaze
Frekans Hz 50 + 5% veya 60 * 5%
Isc A Monofaze gli¢ kaynagdt icin < 1000 (baglanti noktasindaki muhtemel kisa devre akimi)
Trifaze gli¢ kaynag icin= 5000 (baglanti noktasindaki muhtemel kisa devre akimi)
Cikig gerilimi Maksimum trifaze gerilim agagidaki degerlere esittir:

- ATV 11eUeeMee icin hat gerilimi
- ATV 11eUeeF 1@ icin hat geriliminin iki kati

Gii¢ kaynagi, motor ve fren Hiz kontrol cihazi ATV
modulinin maksimum baglanti 11eUO5eee, U09eee, U12Mee,
kapasitesi U18Mee

1.5 mm2 (AWG 14)

Hiz kontrol cihazi ATV 11e
U18F1e, U2%eee, U41e0@

4 mm2 (AWG 10)

Motor kablolarinin maksimum
uzunlugu

m - 50, ekranl kablo
- 100, ekransiz kablo

Elektriksel izolasyon

Gug ve kontrol arasinda (girisler, ¢ikislar, gii¢ kaynaklari) elektriksel izolasyon

Mevcut dahili gli¢ kaynaklari

Kisa devre ve asiri yik korumasi:

- referans potansiyometresi igin (2.2 - 10 kQ) bir adet + 5 V (0/ + %5) gl¢ kaynagt,
maksimum akim 10 mA

- kumanda girigleri igin bir adet + 15 V (£ 15%) gli¢ kaynagi, maksimum akim 100 mA

Al1 analog girig

1 adet konfigire edilebilir analog giris

Maksimum &rnekleme siiresi: 20 ms, ¢dzinlrlik %0.4, dogrusallik £ %5

- gerilim 0-5 V (sadece dahili gii¢ kaynagi) veya 0-10 V, empedans 40 kQ
- akim 0-20 mA veya 4-20 mA (direng ilavesi olmadan), empedans 250 Q

LI lojik girigler 4 adet atanabilir lojik giris, empedans 5 kQ
+ 15 V dahili veya 24 V harici gii¢ kaynagi (min. 11 V, maks. 30 V).
Avrupa ve Amerika serilerinde makine giivenligi igin fabrika ayari olarak "gecis"
modunda 2 telli kontrol:
- LItz ileri
- LI2: geri
- LI3/LI4: 6nceden ayarli hizlar
- Asya serisi igin lokal kontroller
CGoklu atama sayesinde bir giriste birden fazla fonksiyon bulunabilir (6rnek:
LI1 ileri ve 6dnceden ayarli hiz 2 olarak atanabilir
LI3 geri ve énceden ayarli hiz 3 olarak atanabilir)
Pozitif lojik <5 Visedurum0, > 11 Vise durum 1
Maksimum 6rnekleme siiresi: 20 ms
Negatif lojik Sadece Asya serisinde, programlanarak elde edilir:
> 11 V veya lojik giris bagl degilken durum 0,< 5 V ise durum 1
Maksimum 6rnekleme siiresi: 20 ms
DO gikisi Fabrika ayari:

- 2 kHz PWM (1) agik kolektor ¢ikisi. Elektromanyetik galvanometre icin kullanilabilir
- Maksimum akim 10 mA

- Cikis empedansi 1 kR, dogrusallik £ %1, maksimum 6rnekleme suresi 20 ms.
Lojik ¢ikis olarak atanabilir

- Acik kolektor lojik ¢ikisl, ¢ikis empedansi 100 Q, 50mA maksimum

- Dabhili gerilim (yukarida, mevcut dahili gli¢ kaynaklarina bakiniz)

- Harici gerilim 30 V, maks. 50 mA

Réle ¢ikiglari (RA-RC)

1 adet korumali réle lojik ¢ikisi (hata sirasinda kontak agik)

Minimum anahtarlama kapasitesi: -— 24 V i¢in 10 mA.

Maksimum anahtarlama kapasitesi:

m Direngli yikte (cos g =1ve L/R=0ms): ~ 250 Vveya-=30Vigin5A

m Enduktif yikte (cos ¢ =0.4ve L/R=7ms): ~ 250V veya-—=30Vigin2 A

Maksimum I/O baglanti kapasitesi

1.5 mm2 (AWG 14)

Hizlanma ve yavaglama rampalar

Rampa profilleri: 0.1 - 99.9 s arasi dogrusal
Frenleme kapasiteleri asildiginda, yavaslama rampasinin otomatik adaptasyonu,
s6zkonusu adaptasyonun olasi engellenmesi (fren modiliinin kullaniimasi)

Durus igin frenleme

d.c. enjeksiyon ile: frekans sifira distiginde otomatik olarak durus. Siire 0.1 -30 s
aras! veya surekli olarak ayarlanabilir, akim 0-1.2 In arasi ayarlanabilir.

Hiz kontrol cihazinin ana koruma ve giivenlik dzellikleri

m Asiri 1Isinmaya karg! termik koruma

m Cikis fazlarl arasinda kisa devre koruasi

m Sadece enerjilendirme sirasinda, cikis fazlari ve toprak arasinda asiri akim
korumasi

m Gic kaynagi asiri gerilim ve disik gerilim giivenlik devreleri

m Trifaze gl¢ kaynaklari igin, gii¢ kaynag faz kaybi giivenlik fonksiyonu.

Motor korumasi

I2t'yi stirekli hesaplayarak, hiz kontrol cihazinda dahili termik koruma.
Enerji kesildiginde termik bellek resetleme.

Yalitim toprak direnci

MQ > 500 (elektriksel izolasyon)

Frekans ¢6zinarlagu Display: 0.1 Hz
Analog girigler: maks. 200 Hz i¢in 0.1
Referans degigimi i¢in zaman sabiti ms 5

(1) darbe genislik modtilasyonu.

Schneider Electric
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

Moment karakteristikleri (tipik egriler)
Asagidaki egriler, gerek cebri sogutmali ve gerekse kendinden sogutmali motorlar
icin mevcut strekl moment ve gegici asiri momenti tanimlar. Aralarindaki tek fark,
motorun yliksek surekli momenti, anma hizinin yarisindan az bir hizda saglayabilme
kabiliyetidir.

C/Cn

/AN

0,75
0,5
0,25
0 N (Hz)
0 12 25 37 50 75 100
0 15 30 45 60 90 120

Kendinden sogutmali motor: siirekli faydali moment.
Cebru sogutmali motor: surekli faydali moment.
Motor sicakken, fabrika ayarli gegici asir moment.
Motor sicakken, optimum ayarli gegici asiri moment.

Ozel kullanimlar

Hiz kontrol cihazindan farkli glic degerine sahip bir motorda kullanim

Cihaz, tasarlandigindan daha diislk gii¢ degerine sahip herhangi bir motoru
besleyebilir.

Hiz kontrol cihazi gii¢c degerinden yiiksek motor gli¢ degerleriigin, ¢ekilen akimin, hiz
kontrol cihazinin sirekli ¢ikis akimini asmadigini kontrol edin.

Motorlarin paralel baglanmasi

Hiz kontrol cihazinin degeri, hiz kontrol cihazina baglanacak motorlarin akimlari
toplamindan buyiik veya esit olmalidir. Bu durumda, termik problar veya réleler
kullanarak, her bir motor icin harici termik koruma saglanmalidir.

Paralel baglanacak motor sayisi 3 veya daha fazla ise, hiz kontrol cihazi ve motorlar
arasina bir adet 3 fazli sok bobini monte edilmesi énerilebilir.

Note: Sok bobini referanslari igin Iiitfen Bélge Miid(rliklerimize basvurunuz.

10
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

Miisteri montaji igin kombinasyonlar

Fonksiyon: Karsilasilabilecek her tirll agir akim seviyesine karsi (asiri yik veya kisa
devre) personel ve ekipmanlarin korunmasi.

Trifaze 4 kutuplu ~ Hizkontrol cihazi Devre kesici Kontaktor
50/60 Hz motorlar  referansi (1) Telemecanique Ayar Maks. kisa Referansi
icin standart glig ) araliklan  devre
degerleri akimi
Merlin Gerin  Deger lcu
kW A kA
M1 Al Qi KM1
Monofaze gii¢ kaynag gerilimi: 100...120 V 50/60 Hz
0.18 ATV 11HUO5F1e GV2 ee14 6...10 > 100 LC1 D09
DT40 10 6 LC1 D09
0.37 ATV 11eU09F1e GV2 ee14 6..10 > 100 LC1 D12
DT40 16 6 LC1 D12
0.75 ATV 11HU18F1e GV2 ee21 17..23 50 LC1 D25
DT40 20 6 LC1 D25
Monofaze gii¢ kaynagi gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
0.18 ATV 11HUO5M2e GV2 ee08 25.4 > 100 LC1 D09
DT40 6 6 LC1 D09
0.37 ATV 11eU09M2e GV2 ee14 6..10 > 100 LC1 D09
DT40 10 6 LC1 D09
0.55 ATV 11eU12M2E GV2 ee14 6...10 > 100 LC1 D09
DT40 10 6 LC1 D09
0.75 ATV 11eU18M2e GV2 @016 9..14 > 100 LC1 D12
DT40 16 6 LC1 D12
1.5 ATV 11HU29M2E GV2 @020 13...18 50 LC1 D25
DT40 20 6 LC1 D25
1.5 ATV 11HU29M2U GV2 ee21 17..23 50 LC1 D256
ATV 11HU29M2A pT49 20 6 LC1 D25
2.2 ATV 11HU41M2e GV2 @022 20...25 50 LC1 D32
DT40 32 6 LC1 D32
Trifaze gii¢ kaynagi gerilimi: 200...230 V 50/60 Hz
0.18 ATV 11HUO5M3e GV2 ee07 1.6..25 > 100 LC1 D09
DT40 6 6 LC1 D09
0.37 ATV 11eU09M3e GV2 ee08 25.4 > 100 LC1 D09
DT40 6 6 LC1 D09
0.75 ATV 11eU18M3e GV2 ee14 6...10 > 100 LC1 D09
DT40 10 6 LC1 D09
1.5 ATV 11HU29M3e GV2 @016 9..14 > 100 LC1 D12
DT40 16 6 LC1 D12
2.2 ATV 11HU41M3e GV2 @020 13...18 50 LC1 D25
DT40 20 6 LC1 D25

Devre kesici ve dahili modiil kombinasyonlari

DT40 Vigi TG40

Deger (A) Deger (A) Tipi (3) Hassasiyet
6 25 A"si" 30 mA

10 25 A'si" 30 mA

16 25 A'si" 30 mA

20 25 A"si" 30 mA

32 40 A'"si" 30 mA

Ozel kullanim dnerileri:
m Ayri sensérli bittin RH10/RH21/RH99/RHU rezidiiel akim koruma cihazlari, yukaridaki
tabloda verilen dahili moddllerin tip ve hassasiyeti dikkate alindigi sirece uyumludur.
m Hiz kontrol cihazlarinin her birine bir adet reziduel akim diferansiyel glvenlik cihazi
baglanmas: tavsiye edilebilir. Bu durumda, B tipi bir cihaz, A veya AC tipi bir cihazin yik
tarafina yerlestiriimemelidir.
(1) Referanstaki noktalari, gerekli hiz kontrol cihazi tipine gore degistirin, bkz. sayfa 4 ve 7.
(2) Noktalarin yerine, butonu kontrol icin ME veya déner mandalli kontrol igin P yazin. Tip 2
koordinasyon, GV2 tipi bir devre kesici ile LC1D @@ kontaktér baglanarak elde edilir.
(3) Dogrudan temasa Kars! ilave koruma saglamak i¢in, asagidaki kosullarin saglanmis olmasi
sartiyla, 30 mA hassasiyetli, B tipi bir dahili mod(il kullaniimalidir:
- trifaze gli¢ kaynaginda bditiin nétr baglant! sistemlerine ve
- fren direncine mutlaka erigilebilir olmalidir.

Schneider Electric [l Telemecanique 11



Asenkron motorlar i¢in
hiz kontrol cihazlari

Altivar 11
ATV 11HUO5eeE/U/A, ATV 11PUeeeeE/U/A ATV 11HUOSM2E
o Y _ )
] 2x9D | — ] 2xD5 / | —
Il - = 0 ¢ S
] ]
L 4 4
04 —_— O |
c | | T | ! 125 = |60 ] -9
a 72 -
ATV 11 a b c
HUO5eeE/U, 72 142 101
PUeeeeE/U
HUO5eeA, 72 142 108
PUseeseA
ATV 11HUO0SeeU/A ATV 11HU12M2E, ATV 11HU18M2E
_— N ot
] 2x2 — ]
[ = T S
0
L _
! o ——7 !
[ ‘ = ‘ G J = =10
u ©
a =
ATV 11 a b c
HUO9%eeU 72 142 125
HUO9eeA 72 142 132
ATV 11HU18MeU/A ATV 11HU18F1U/A, ATV 11HU29MeE/U/A, ATV 11HU41MeE/U/A
] Il
1 2x% — 1 I 4xQ \\l:l
|:| o T Qo T
] ]
T . Tt —
Cc ‘ — ! G J _ c - ‘ G ! =1
a a
ATV 11 a b c ATV 11 a b c
HU18MeU 72 147 138 HU18F1U, HU29MeE/U, HU41MeE/U 117 142 156
HU18MeA 72 142 145 HU18F1A, HU29MeA, HU41MeA 117 142 163
EMC giris filtreleri VW3 A11401 - A11404 Korumali fren direngleri Korumasiz fren direncleri VW3 A58702
VW3 A58732 ve A58733 ve A58704
(2-telli ¢ikig, uzunluk 0.5 m)
[ I 3
2x@10 — NN |
. ;M; +f (BN
¥
—-&‘ a8 ﬁ <l o
o L0 0| I~
s ==
4x35
Kol I - —
8 2 Lo =L ||
60
4x94.,5 °
- ® Fren modulii VW3 A11701
L= WY o P — (AM1-ED ray iizerine montaj igin)
‘ =1l a |l= 2x@5
c 00000
a
]
Vw3 a b c Jt; \\ﬁﬁ:/: —] I
A11401 75 194 30 61 ] ==l Booos 1
A11402 117 184 40 85 73 | 45
A11403 75 194 40
A11404 117 190 40
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

ATV 08 adaptor plakasi VW3 A11811

ﬁ
32

[

(] (]

=

b
W W

77,5

EMC topraklama

61

-

plakasi VW3 A11831

Montaj dnerileri

m Cihazi + 10° icinde dikey olarak monte edin.
m Isi kaynagi elemanlarin yakinina monte etmeyin.

- raya montaj i¢in plakalar VW3 A11851 ve A11852

U U
ol © © >
%{ Dt -1
C 2 T 7
s

77,5 39,9

i ol i
Hoel

143,6

]

b @

-
N
I
©

Havalandirma seti VW3 A11821

m Sogutma amagli havanin, cihazin alt ve Ust kisimlari arasinda dogal yollarla veya havalandirma yoluyla serbestce dolasmasina yetecek
bogluk birakiimaldir.
m Unite 6niinde bos alan: minimum 10 mm.

\

v
o

Zz 50
n\

-10°C...40°C

d = 50 mm: &zel hicbir 6nleme gerek yok.

d = 0 (yan yana monte edilmistir) hiz kontrol cihazinin Gzerindeki koruyucu kapagi
kaldirin.

40°C...50°C

d = 50 mm: hiz kontrol cihazinin tzerindeki koruyucu kapagi kaldirin.

50 °C... 60 °C

d = 50 mm: hiz kontrol cihazinin Gzerindeki koruyucu kapagi kaldirin ve 50 °C
Gzerinde her bir °C igin hiz kontrol cihazinin anma akimini %2.2 disurin.

Makina gévdelerine montaj énerileri (sadece ATV 11PUG®®®® hiz kontrol cihazlar igin)

60
z10 272
(2) minimum makina alani

131

Z 142

ATV 11Peeeeee hiz kontrol cihazlari, asagidaki kosullar gézdniinde bulundurularak
celik veya aliminyum makine gévdelerine (veya igine) monte edilebilir:

m maksimum ortam sicakhgi: 40 °C,

m t 10° icinde dikey montaj,

m hiz kontrol cihazi, kalinligi en az 10 mm olan ve gelik olmasi halinde 0.12 n2 ve
aliminyum olmasi halinde 0.09 m? sogutma alanina sahip, agik havaya maruz kalan
bir desteg@in (gévde) ortasina monte edilmelidir,

m hiz kontrol cihazinin destek alani (en az 142 x 72), ylzey diizginligi maksimum
100 um ve diizglinszligld maksimum 3.2 um olan gévdeye monte edilir,

m capaklari almak icin dis ¢ekilmis delikleri frezede isleyin,

m hiz kontrol cihazinin destek ylizeyini termik kontak gres yagiyla (veya dengiyle)
kaplayin.

Galisma kosullarinin maksimum limitlere yakin oldugu yerlerde (glg, ¢evrim ve
sicaklik), hiz kontrol cihazinin termik durumu izlenerek, bu kullanim tipi nceden
kontrol edilmelidir.

Schneider Electric
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

Kontaktérlli semalar

Trifaze gii¢ kaynagi ATV 11eeeeM3e Monofaze gii¢ kaynagi ATV 11eeeeFie ve ATV 11eeeeM2e
200...240 V 50/60 Hz 100...120 V 50/60 Hz ve 200...240 V 50/60 Hz
H](4)
( Hie H](4)
( Hie
(1) (2) )3 ()| (3
I—— 0--—0--0-—-0---0-—0~ 0-—-0-—0—-0-—0——-0—
[*} z 84 © =*= > 0, z 84 © =X > 0
oc| o J O 3J d . A -4 4 4 J v 0O
+ i + i
| |
- o @ + > | - o @ > 1
= ) v - > £ 0 = > |
+ 55 3 £ 8 + % o | + 55 = + % o |
————— O-—-0——0Q——0 -0 0——0--0 ‘ S Y P oy 0-—0 ‘
: A e Hr : H : Hr
SeS0 2 -0 S¢S0
= + T L = —
} | (5) Potansiyometre i (5) Potansiyometre
- | hizreferans } hiz referansi
— ! 0-20 mA - 0-20 mA
—r1 veya —1I veya
4-20 mA 4-20 mA
Fren direnci Fren direnci
l«—1! 0-10 V l«—r7, 0-10V
(harici giig kaynagr) (harici gug kaynagr)
2-telli kontrol 3-telli kontrol Analog gerilim girigi Analog akim girigi
Harici 10 V 0-20 mA veya 4-20 mA
ATV 11 kumanda | i ATV 11 kumanda } i [ i
| 1 | i . | ATV 11 kumanda | I ATV 11 kumanda |
i > klemensleri i I > klemensleri | Klemensleri | i Klemensleri !
- = x } 2 = Y = } | } - - |
| aF | 4 | } A o | ] } } } =< = }
ENERE ] S | |

Source

LI1: ileri LI1: Stop 0-20mA
Lix: Geri LI2: ileri veya
LIx: Geri 4 -20 mA

KM1, Q1 v.b. komponentlerinin kombinasyonlari i¢in (sayfa 11°de verilen tabloya bakiniz).

(1) Hata réle kontaklari: hiz kontrol cihazi durumunun uzaktan gésterilmesi igin.

(2) Dahili + 15 V. Harici bir + 24 V gii¢ kaynagi kullaniliyorsa, gti¢c kaynaginin 0 V'unu 0 V klemensine baglayin, hiz kontrol cihazindaki + 15 V terminalini
kullanmayin ve LI girislerinin ortak ucunu harici gtic kaynaginin + 24 V'una baglayin.

(3) DO ¢ikis: analog veya lojik ¢ikis olarak konfigtire edilebilir. Dahili gerilim + 15 V veya harici + 24 V.

(4) Galvanometre veya diisiik seviye rélesi.

(5) VW3 A587ee kullaniimasi durumunda, fren moddlii VW3 A11701.

(6) TV 11000@F1 icin N.
ATV 11eeeeM2e icin S/L2.

Note: Hiz kontrol cihazinin yakinindaki veya ayni devreye baglanmis tiim endCiktif devrelere (réleler, kontaktérler, solenoid valfler, fliioresan lambalar v.b.) girisim
bastirici monte edin.
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari

Altivar 11
Elektromanyetik uyumluluk

Elektromanyetik uyumluluk gerekliliklerini karsilayan baglantilar

Genel kural

m Hiz kontrol cihazi, motor ve kablo ekrani arasindaki topraklar "yiksek frekans" es potansiyelli oimaldir.
m Motor kablolarinda, gerekirse fren modulli ve direnci ve kontrol-kumanda kablolarinin her iki ucunda, ekrani 360°°de topraklanmis ekranli
kablolar kullaniniz. Hicbir sekilde kesinti gerceklesmemesi kosuluyla ekran uzunlugunun belirli bir kisminda kablo kanali veya metal boru

kullanilabilir.

m Gug besleme (sebeke beslemesi) kablolariyla motor kablolari arasinda maksimum bir bosluk oldugundan emin olun.

ATV 11eUeeeeE/U/A icin montaj semasi

B é)é)é)é) o

)

[ ]
=S

-

I B

Hiz kontrol cihazina monte edilmek Uizere topraklama plakasi VW3 A11831.

Altivar 11.

Ekransiz gl¢ kaynagi kablosu.

Hata rélesi kontak ¢ikisi igin ekransiz kablo.

6 ve 7 numarali kablolarin ekraninin topraklama ve sabitlemesini mimkin
oldugunca hiz kontrol cihazina yakin yapin:

- kablo ekranini soyunuz,

- ekranin soyulmus kisimlarini topraklama plakasina sabitlemek i¢in uygun
boyutlardaki kablo kiskaglarini kullanin,

- iyi bir temas (kontak) saglamak igin ekran, metal plakaya siki bir sekilde
sabitlenmelidir,

- kiskag tipleri: oksitlenmeyen metal.

Motor baglantisi igin ekranli kablo (7).

Kontrol/kumanda sistemi baglantisi igin ekranli kablo (7). Birgok iletken
kullaniimasi gereken uygulamalar igin kiiglk kesitler (0.5 mm?) kullaniniz.
PE kablosu.

(1) Ekranli kablonunu (6, 7 ve 8) ekran kismi her iki ucundan topraga baglanmalidir.

Ekranlama kesikli olmamalidir ve ara terminaller EMC ekranli metal kutu iginde olmalidir.

Note: Eger ilave bir giris filtresi kullaniliyorsa, hiz kontrol cihazinin altina monte edilmeli ve ekransiz bir kablo araciligiyla besleme kaynagina direkt baglanmalidir.

Hiz kontrol cihazi (izerindeki baglanti 3 filtre ¢ikis kablosu iledir.
Hiz kontrol cihazi, motor ve kablo ekrani arasindaki YF eg potansiyelli toprak hattinin yapilmasi, her bir cihazin ilgili terminallerindeki PE (yesil - sari) iletken

koruyucu baglantisinin yapilmasi ihtiyacini ortadan kaldirmaz.

Schneider Electric
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PowerSuite gelismis
diyalog ¢ozimleri

PowerSuite gelismis diyalog ¢céziimleri, Schneider Electric hiz kontrol cihazlari ve
yolvericileri i¢in kullanilabilir. Cep bilgisayari, PC veya ilgili bir terminalden, Grinle
haberlesme olanagi saglar.

Bu ¢ozumler, Cep bilgisayari veya PC’ler ile hiz kontrol cihazlar veya yolvericilere
ylklenmek Uzere dosya hazirlanabilmesini saglar. PowerSuite yazilimi, Grinin
konfiglirasyon / ayar fonksiyonlari arasinda uyumluluk saglayarak kendi dosyalarini
olusturur.

Cep bilgisayar icin PowerSuite

Cep bilgisayari hazirlik, programlama, kurulum ve bakim asamalarinda kullanilabilir.
Palm boyutunda bir PC ve ilgili baglanti aksesuarlarindan olusur. Yazilim, bir
Windows CE ortaminda calisir ve isletim dili siparis sirasinda segilebilir. (ingilizce,
Fransizca, Almanca, ispanyolca, italyanca).

Yazilimda, uzaktan ve dahili terminallerin tim fonksiyonlari bulunmaktadir. (hiz
kontrol cihazlari veya yolverici konfiglirasyonu ve ayarlanmasi, kontrol,
sinyalizasyon, v.b.)

Cep PC:

m konfiglirasyon/ayar dosyalarinin hazirlanmasi ve kaydedilmesi icin tek basina
kullanilabilir (dahili batarya veya gii¢ kaynagi baglantisi)

m konfiglirasyon/ayar dosyalarinin Cep PC’den PC’ye veya PC’den Cep PC’ye
yuklenmesi icin, PC’ye baglanarak kullanilabilir

m konfiglirasyon, ayar veya kontrol amaciyla ya da Cep PC’den veya cihazdan Cep
PC’ye bir konfiglirasyon / ayar dosyasi aktarmak igin hiz kontrol cihazi veya
yolvericiye baglanarak kullanilabilir.

PC i¢cin PowerSuite yazilimi

PowerSuite yazilimi hiz kontrol cihazi veya yolvericinin, Microsoft Windows 95, 98,
NT4 veya 2000 ortaminda ¢alisan bir PC’den kurulumu igin kullanilir.
Yazihimda, uzaktan ve dahili terminallerin tim fonksiyonlari (hiz kontrol cihazlari veya
yolverici konfiglirasyonu ve ayari, kontrol, sinyal v.b.) ile Windows ortaminda 5 dilde
(ingilizce, Fransizca, Almanca, ispanyolca, italyanca) operatdr yardim ve rehber
fonksiyonu bulunmaktadir.
Asagidaki sekilde kullanihr:
m Hiz kontrol cihazi veya yolverici konfiglirasyon dosyalarinin disket, CD-ROM veya
sabit diskte hazirlanmasi veya kaydedilmesi icin tek basina kullanilir.

Hiz kontrol cihazi veya yolverici konfiglirasyonu yazicidan ¢ikti olarak alinabilir veya
sirket otomasyon yazilimina aktarilabilir.

m konfiglirasyon, ayar veya kontrol amaciyla ya da PC’den cihaza veya cihazdan
PC’ye konfigurasyon/ayar dosyasi aktarmak i¢in hiz kontrol cihazi veya yolvericiye
baglanarak kullanilabilir.

Baglanti, hiz kontrol cihazi veya yolverici konnektérl ile PC’deki seri port arasindaki
baglanti ile saglanir.

Matris ekranli Magelis operatér paneli

Matris ekranl Magelis operatér paneli tnitesi 8 adet Altivar 28, 58 veya 58F hiz
kontrol cihazinin 5 dilde (ingilizce, Fransizca, Almanca, ispanyolca, italyanca)
izlenmesi, diagnostigi ve ayarlanmasi igin kullanilabilir.

Alfanimerik formattaki degiskenleri Avrupa, Kiril veya Asya fontlariyla 4 boyutta
gosterebilir ya da ikon veya arka plan resimlerini siyah-beyaz olarak ve
animasyonlari gubuk grafik veya gésterge formatinda gosterebilir.

Uygulama, fabrikada énceden yuklenmistir.
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PowerSuite gelismis diyalog
cb6zumleri

ll CR-1-1 N |

XBT HMO017010A8

Cep PC icin PowerSuite

Kullanicilarin bireysel ihtiyaclarini karsilamaya yénelik ¢éziimler sunmaktadir:
- kurulum seti

- baglanti seti.

Kurulum seti asagidakilerden olusur:

- cok dilli (1) kurulum yazihimini igeren bir CD-ROM, ayr siparis edilebilir

- Palm boyutunda PC terminali icin 1 baglanti seti

Palm boyutlu PC terminali baglanti seti asagidakilerden olusur:

- 0.6 m uzunlugunda 2 RJ konnektor, 2 baglanti kablosu ile

- ATV58 ve ATV58F hiz kontrol cihazlarini baglamak igin 1 RJ45 9-pinli SUB-D
adaptor

- “RS 232/RS 485 PPC” olarak isaretlenmis 9-pinli erkek SUB-D konnektor ve 1 RJ45
konnektér ile.

Aciklama Referans Agirlik
kg

Kurulum seti VW3 A8102 0.400

Palm boyutlu PC terminal icin baglant: seti VW3 A8111 0.300

PC icin PowerSuite yazilimi
Yazihm, hiz kontrol cihazlari ve yolvericilerin bir PC’den kurulmasi i¢in kullanilir.
- cok dilli (1) kurulum yazilimini igeren bir CD-ROM

- PCigin 1 baglanti seti

PC baglanti seti asagidakilerden olusur:

- 3 m uzunlugunda, 2 RJ45 konnektér 2 baglanti kablosu ile

- ATV58 ve ATV58F hiz kontrol cihazlarinin baglantisi igin 1 RJ45/9 yollu SUB-D
adaptor

- “RS 232/ RS 485 PC” olarak isaretlenmis 9 - pinli disi SUB-D konnektdr ve 1 RJ45
konnektér ile

- ATV11 icin, bir adet 4 pinli erkek konnektdr ve bir adet RJ45 konnektor.

Aciklama Referans Agirlik
kg
Cok dilli (1) kurulum yazihmini iceren bir CD-ROM VW3 A8104 0.100
PC icin baglanti seti VW3 A8106 0.350

Matris ekranli Magelis display Unitesi
Terminalde, 40 karakterli 8 satirdan olusan, arkadan aydinlatmali bir LCD
bulunmaktadir.
ATV 28 (VW3 A28301) ve ATV 58 (VW3 A58306) hizkontrol cihazlari igin RS 485
baglanti setleri ve diger baglanti aksesuarlari, baglanan hiz kontrol cihazlarinin
sayis! ve tipine bagl olarak, ayri siparis edilmelidir. Litfen Bélge Mudrliklerimize
bagvurunuz.

Aciklama Referans Agirlik
kg

Matris ekranli Magelis display (initesi XBT HM017010A8 0.600

Aksesuarlar

Aciklama Referans Agirlik
kg

Cok dilli (1) kurulum yazihmini (2) iceren giincelleme CD- VW3 A8105 0.100

ROM’u

(1) Ingilizce, Fransizca, Almanca, ispanyolca, Italyanca
(2) Mevcut en son versiyon hakkinda bilgi edinmek igin lutfen Bélge Mudurliklerimize daniginiz.

Schneider Electric
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

Fonksiyonlarin ézeti

Calisma hiz aralig sayfa 19
Hizlanma ve yavaglama rampa slreleri sayfa 19
ikinci rampa sayfa 19
Yavaslama rampasinin adaptasyonu sayfa 19
Onceden ayarli hizlar sayfa 20
Al1 analog girisinin konfiglirasyonu sayfa 20
DO analog veya lojik ¢ikis sayfa 20
ileri/geri galisma sayfa 20
2-telli kontrol sayfa 21
3-telli kontrol sayfa 21
Otomatik D.C. enjeksiyon sayfa 21
Anahtarlama frekansi, guriltu azaltma sayfa 21
Hata rdlesi, kilitsiz hale gegme sayfa 21
Hata resetleme sayfa 22
Otomatik tekrar yolverme sayfa 22
Hiz arayarak dénen yiki otomatik yakalama sayfa 22
Gug kaynagr kaybinda kontrollii durus sayfa 22
Hiz kontrol cihazi termik koruma sayfa 22
izleme sayfa 22
Display sayfa 23
Uyumsuz fonksiyonlar sayfa 23
Asya serisine 6zgl fonksiyonlar sayfa 23

Hiz kontrol cihazi fabrika ayarlari
Hiz kontrol cihazi kurulumunu kolaylastirmak amaciyla, fonksiyonlar en yaygin uygulama
gerekliliklerini kargilamak lizere programlanmistir.

Hiz kontrol cihazi fonksiyonlari ve I/O :

Gegiste 2-telli kontrol

LI1 lojik giris: ileri

LI2 lojik giris: geri

Onceden ayarli hizlar

LI3 lojik giris: 6nceden ayarl hizlar

L14 lojik giris: 6nceden ayarli hizlar

Al1 analog girig: 0-5 V hiz referansi

DO lojik/analog ¢ikis: motor frekansi (analog)
Yavaglama rampa adaptasyonu

Durana kadar 0.5 s sureyle otomatik D.C. akim enjeksiyonu

EEREREROOEROOM

Ekran ve tuglarin fonksiyonlari

Telemecanique
Altivar 11

3
4
2
5 6
7

Bilgiler, t¢ adet "7 segmentli” ekranda, kod veya degerler bigciminde gdsterilir
Mentler arasinda gezinmek veya degerleri degistirmek icin kulanilan butonlar
“ESC”: Menllerden gikis butonu (dogrulamasiz)

“ENT”: Bir menlye girmek veya segilen yeni degeri dogrulamak igin kullanilan
dogrulama tusu

m Sadece Asya serisi igin:
“RUN”: Motoru ¢alistirmak igin lokal kontrol.
“STOP”: Motoru durdurmak i¢gin lokal kontrol.
Hiz referans potansiyometresi.
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

RPZ Ramp switching

ACZ  Acceleration 2 s

DE2 Deceleration 2

Cep PC ve PowerSuite kullanarak
ikinci rampanin ayarlanmasi.

m Calisma hiz aralig
Gergek galisma kosullarinda makina tarafindan izin verilen hiz araligini tanimlamak igin
kullanilan 2 frekans limitini belirlemek icin kullanilir.

f (Hz)
HSP LSP :dusuk hiz, 0 - HSP arasi, fabrika ayari 0
HSP : yiiksek hiz, LSP - 200 Hz arasi, fabrika ayari 50/60 Hz
LSP 1
Referans

ov 5V

oV 10 V (harici gli¢ kaynagi)

0 mA 20 mA

4 mA

m Hizlanma ve yavaslama rampa sireleri
Hizlanma ve yavaglama rampalarinin sirelerini uygulamaya ve makina dinamiklerine gére
tanimlamak igin kullanihr.

f(Hz) f (Hz)
50/60 50/60
0 t 0 t
t1 . t2
Dogrusal hizlanma rampasi Dogrusal yavaglama rampasi
t1ayar:0.1-999s t2 ayari: 0.1-999s
fabrika ayari: 3 s fabrika ayari: 3 s

m ikinci rampa

Birbirinden ayri olarak ayarlanabilen 2 hizlanma ve yavaslama rampa siresi arasinda gegis
yapmak igin kullanilir. Tekrar atanabilen bir lojik girig ile devreye alinir.

Strekli hiz dizeltimli hizli makinalar ve hizlanma ve yavaglama limitleri belirli hizlarin Gzerinde
olan yuksek hizli torna cihazlarina uygundur.

f(Hz)

GV Hizlanma 1 (Acc 1) ve
Acc 2 Dec 2 yavaglama 1 (Dec 1):

- ayar araligi: 0.1-99.9 s
- fabrika ayari: 3 s

Acc 1 Dec 1 Hizlanma 2 (Acc 2) ve

t yavaslama 2 (Dec 2):
- ayar araligi: 0.1-99.9 s
- fabrika ayari: 3 s

leri \ HSP : yiiksek hiz
veya 1 ‘
geri 0 t

1]
LI40

LI4 lojik giris kullanilarak gergeklestirilen anahtarlama 6rnegi

m Yavaslama rampa adaptasyonu

Yk ataleti hesaba katildiginda, baslangi¢ ayarlar ¢ok dislkse, yavaslama rampa siresini
otomatik olarak artirmak icin kullanilir. Yavaglamada agin gerilim hatasi oldugunda, hiz kontrol
cihazinin kilittenmesini énler.

Bu fonksiyon devre disi birakilirsa, uygun bir fren modili veya direnci kulanilabilir.

Schneider Electric
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

m Onceden ayarli hizlar

Commedron | OCricin | Soitrunois | o/ ) Onceden ayarl hiz referanslarini anahtarlamak igin kulanihr.
e T L 2 veya 4 hiz 6nceden ayarlanabilir.
g‘bmfi._-’-"ﬁ," e 1 veya 2 lojik girig ile devreye alinir.
Skt iey, 151 Onceden ayarli hizlar 0 - 200 Hz arasinda, 0.1 Hz adimlarla ayarlanabilir.
..35'.::."“ Eé‘:: Analog giris tarafindan veya Asya serisinde hiz kontrol cihazinin potansiyometresi tarafindan
h.;-‘;."’m s#7 verilen referansi gére 6nceliklidirler.
weet spoed 1
P52 Select 2 preset speeds {Tk3 b :i&:m: ;?? 1 (HZ)
irtching o 340 — LIx ve Lly giriglerinin durumu 0
PSK Select 4 pissst speeds [ olmasiyla elde edilen hiz LSP
SP2  Prasst spesd 2 [oe = he veya AIl‘I analgg giriginin
seviyesine baglidir.
SP3 Presstapeed 3 =
A e e Fabrika ayarlari:
£ LSP
Bats |
1. hiz: LSP (dislk hiz veya
] Cowd | |t | t referans)
PC icin PowerSuite yazilim workshopu kullanarak 1 2.hiz 110 Hz
énceden ayarli hizlarin ayarlanmasi. L1 0 3. hiz : 25 H
t Lhiz z
1 4. hiz : 50 Hz
LIx 0 t
1
Lly 0

Onceden ayarli 4 hiz ile galigma dmegi.

m Al1 analog giris konfiglirasyonu

Al1 analog giriinin gerilim veya akim &zelligini degistirmek igin kullanilir.

Fabrika ayari: 0-5 V (sadece dahili gli¢ kaynagi).

Harici gli¢ kaynaklariyla elde edilebilen diger degerler: 0-10 V, 0-20 mA, 4-20 mA.

Analog gerilim girigi
Harici 10 V

ATV 11 kumanda klemensleri |
ot >
o

|
|
,,,,,,,,,,,,,,,, o

Hiz referans
potansiyometresi
2.2-10kQ

Analog akim girigi
0-20 mA veya 4-20 mA

ATV 11 kumanda klemensleri

|

]

- > }
o |

]

Gii¢ kaynagi
0-20 mA
veya

4-20 mA

m DO analog veya lojik cikis

DO cikisl, lojik ¢cikis veya analog ¢ikis olarak atanabilir. Gerektiginde, asagidaki bilgilerin
uzaktan sinyallenmesini saglar:

Frekans esik de@erine ulasildi (lojik ¢ikis)

Referans degerine ulasildi (lojik ¢ikis)

Akim esik degerine ulagildi (lojik ¢ikis)

Motor akimi (analog ¢ikis)

Motor frekansi (analog ¢ikig)

[m}

oooaog

Dahili gli¢ kaynag igin gema Harici gii¢ kaynag i¢in sema

iATV 11 kumanda klemensileri |

Lojik ¢ikis igin: Z bir réle veya dusuk seviyeli girigtir.
Analog ¢ikis igin: Z bir galvanometre olabilir.
R direngli bir galvanometre igin maksimum gerilim:

U RE@
R (Q) + 1000 (Q)
m Calisma yoni: ileri / geri
2 telli kontrolde, ileri ¢alisma LI1 disinda baska bir lojik girise tekrar atanamaz.
3 telli kontrolde, durma LI1 diginda ve ileri ¢alisma LI2 diginda bagka bir lojik girige tekrar
atanamaz.
Motorun tek yénde calistigr uygulamalarda, hicbir lojik girisi geri ¢alisma igin tekrar
atanmayarak, geri calisma devre digi birakilabilir.
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Asenkron motorlar igin

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

anbles saramet
Pecsiipesds | Faikbabaiois i =
Comeird L e T [ el
T sesignment AT
ulom O Injest  ADC
Y]
e
ontioded top ST
sua.nql— Lr;r
avigrment
ik ymant RsF
1 B af stop soC
Proset spaed 2 P2
| Preset speed 3 P
Mesel ipend 4 P4
ADC  Auomatc OC inection. (TR -|  (lsmo pwichng 2
Meverne s
Sl 2 Posettip. P52
FERT T
1O D buaking time s 4. Hersreier Kol 141
SDC  DC buaking beved at stop [0.7 ﬁ A
Gato
[ Coel | b | W |

PC icin PowerSuite yazilim workshopu kullanarak,
"D.C. enjeksiyon" fonksiyonunun ayarlanmasi.

m 2-telli kontrol

Sabit bir kontak kullanarak galigma ydniini kontrol etmek igin kullanilir.

Run (ileri veya geri) ve Stop, ayni lojik girisle kontrol edilir.

1 veya 2 lojik giris ile devreye alinir (bir veya iki yon).

Bu fonksiyon tek yonli ve enversér uygulamalara uygundur.

3 galigma modu vardir:

O lojik girig durumunun tespit ediimesi

O lojik giris durum degisikliklerinin tespit edilmesi

o ileri calisma her zaman geri ¢calismaya goére 6ncelikli olmak tizere lojik giris durum
degisikliklerinin tespit edilmesi

ATV 11 kumanda klemensleri
15V L LIx

LT

LIt :ileri
LIx : geri

2-telli kontrol baglanti gemasi

m 3-telli kontrol

Darbeli kontaklar kullanarak ¢alisma yénini ve durdurmanin kontrol edilmesi igin kullanihr.
Run (ileri veya geri) ve Stop, iki farkli lojik girisle kontrol edilir.

2 veya 3 lojik girig ile devreye alinir (tek yonli veya enversér).

Bu fonksiyon tek yonli ve enversér uygulamalara uygundur.

f (Hz)

Stop 1

ileri 1

Geri 1
0 t

3-telli galigma 6rnegi

ATV 11 kumanda klemensleri LI1 : Stop
15V L1 L2 Lix LI2 :lleri
Lix : Geri

T

e

3-telli kontrol baglanti gemas!

m Otomatik D.C. enjeksiyon

Calisma artik kontrol edilmediginde ve motor hizi sifir oldugunda, hiz kontrol cihazi anma
akiminin (6nceden ayarli olarak 0.7 In) 0-1.2 kati arasinda ayarlanabilen, durus igin D.C.
enjeksiyonu devreye alir:

O 0.1 - 30 s arasi ayarlanabilen bir siire igin (0.5 s olarak énceden ayarlidir)

O slrekli olarak

Fabrika ayari: 0.5 s siireyle D.C. enjeksiyonu i¢in fonksiyon aktiftir.

Bu fonksiyon, motor giriltiistinin diisiik olmasini gerektiren tiim uygulamalara uygundur.

m Anahtarlama frekansi, guriiltii azaltma

Ara D.C. geriliminin ylksek frekansta anahtarlanmasi, motoru dislk harmonik bozulmali bir
akim dalgasiyla beslemek icin kullanilabilir.

3 adet anahtarlama araligi bulunmaktadir:

O 2 veya 4 kHz civarinda rasgele anahtarlama frekansi (rezonansi énler)

O 2 veya 4 kHz arasinda ayarlanabilen sabit alcak frekans

O 8, 12 veya 16 kHz arasinda ayarlanabilen sabit ylksek frekans

Fabrika ayari: Algak frekans 4 kHz olarak ayarlanmistir.

Bu fonksiyon, motor gurultisinin dislk olmasini gerektiren tim uygulamalara uygundur.

m Hata rolesi, kilitsiz hale gecme

Hiz kontrol cihazi enerjilendirildigi zaman ve hatali degil ise, hata rélesi enerjilendirilir.
Hata durumunda veya hiz kontrol cihazi enerjisi kesildigi zaman agilir.

Bir hata sonrasi hiz kontrol cihazi asagidaki sekilde kilitsiz hale geger:

O ekran tamamen kaybolana kadar hiz kontrol cihazinin enerjisini kesip daha sonra tekrar
enerjilendirerek

O "hata reset" fonksiyonuna atanmis olmasi durumunda bir lojik giris (izerinden

O "otomatik tekrar yolverme" fonksiyonunu devreye alarak.

Schneider Electric
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

m Hata resetleme

Hata nedeni ortadan kalkarsa, bellekteki hatayi silmek ve hiz kontrol cihazini resetlemek igin
kullanilir.

Hata, bu fonksiyon igin atanan LI lojik giriginin gegisiyle temizlenir.

Fabrika ayari: fonksiyon devre disi.

Resetleme sonrasi tekrar yolverme kosullari, normal enerjilendirme i¢in gegerli olan kosullarla
aynidir.

Resetlenebilen hatalar sunlardir: hiz kontrol cihazi termik asiri yik, motor termik asiri yik, glc
kaynagi asiri gerilim, yavaslamada asiri gerilim, asiri hiz, hat faz kaybi (1), glic kaynagi dusik
gerilim (2).

m Otomatik tekrar yolverme

Hatanin ortadan kalkmasi ve diger ¢alisma kosullarinin tekrar yolvermeye izin vermesi
durumunda, hata tzerine kilitteme sonrasi otomatik tekrar yolvermeyi saglar.

Tekrar yolverme, giderek artan bekleme sireleriyle birbirinden ayrilan bir dizi otomatik girisimle
saglanir: 1 s, 5's, 10 s'i izleyen periyotlar igin 1 dakika.

6 dakika sonunda tekrar yolverme gerceklesmezse, prosedirden ¢ikilir ve hiz kontrol cihazi,
baglantisi kesilip tekrar baglanana kadar kilitli kalir.

Fabrika ayari: fonksiyon devre disi.

Bu fonksiyona izin veren hatalar sunlardir: hiz kontrol cihazi termik asiri ylik, motor termik asiri
yUk, guc kaynagi asir gerilim, yavaslamada asiri gerilim, hat faz kaybi (1), gii¢ kaynag: distk
gerilim (2).

Bu fonksiyon devredeyken, bu hatalardan biri gériilen kadar hiz kontrol cihazinin giivenlik rélesi
aktif kalir. Bu fonksiyon igin hiz referansi ve calisma ydni korunmalidir ve sadece 2-telli seviye
kontroll ile uyumludur.

Bu fonksiyon, sirekli ¢alisan veya izlenmeyen makina ve tesisatlar i¢in uygun olup, tekrar
yolvermenin ne ekipman izerinde ne de personel Gizerinde bir tehlike yaratmayacagindan emin
olunmalidir.

m Hiz arayarak dénen ylikii otomatik yakalama ("donen ylki yakalama")

Asagidaki olaylardan biri gergeklestikten sonra motora sorunsuz tekrar yolverme igin kullanihr:
O gug kaynagi kaybi ve enerji kesilmesi

O hata resetleme veya otomatik tekrar yolverme

O hatadan kaynaklanan "serbest durus"

Applicative functions
Fault behaviour

7 KDl x|

5TP  Controlled stop on pawer loss Tekrar yolvermede, motorun efektif hizi tespit edilir ve rampa lzerinde bu hizda tekrar yolverilir
ve referans hizina geri dénulir.
Freewheel - T < . -
Hiz algilama siiresi, ilk sapmaya bagl olarak maksimum 1 s olabilir.

Fabrika ayari: fonksiyon devre disi.

RSP Faul reset Bu fonksiyon igin 2-telli seviye kontrolii aktif hale getirilmelidir ve siirekli D.C. enjeksiyon
fonksiyonu ile uyumlu degildir.
Bu fonksiyon, gli¢ kaynaginin kayip oldugu siire boyunca motor hiz kaybinin 6nemsiz oldugu

FLR  Catch on the fly
makinalar igin (ylksek ataletli makinalar) uygundur.

m Gilic kaynagi kaybinda kontrollii durus

"Gug kaynagi kaybi" hatasinda hiz kontrol cihazi durdurma modlarini tanimlamak igin kullanilir.
Ug durma modu segilebilir:

O “Serbest" durus: hiz kontrol cihaz kilitlenir ve motor atalet ve rezistif momente gére durur.

Cep PC PowerSuite kullanarak O Normal durus: gegerli yavaglama rampasiyla durus (yavaslama 1 veya 2)
hata davranisinin ayarlanmasi. O Hizh durus: durma siresi atalete ve hiz kontrol cihazinin fren kabiliyetine baghdir.

Fabrika ayari: "Serbest" durus
f (Hz)
Hizl durus

Yavaglama rampasinda normal durus
"Serbest" durus

Mot chasctter |
Speediep | Accel/Decd |

m Hiz kontrol cihazi termik korumasi

Hiz kontrol cihazi glic modiiliinde dahili olarak bulunan termistérle dogrudan koruma.
Havalandirmanin ¢ok kot veya ortam si cakliginin asiri yiksek oldugu durumlarda dahi
komponentler korunur. Hata tespit edildiginde, hiz kontrol cihazini kilitler.

B Motor termik korumasi

Motor termik korumasi, teorik sicaklik artisi siirekli olarak hesaplanarak saglanir.

Sicaklik artisinin, anma sicaklik artis degerini %118 asmasi durumunda, hiz kontrol cihazi hata
Gzerine kKilitlenir.

Bu fonksiyon kendinden sogutmali veya cebri sogutmali motorlara uygundur.

ITH  Motos overisad

e I | e | Note: Hiz kontrol cihazinin enerjisi kesildiginde, motorun termik durumu kaydedilmez.

3 o Help
PC igin PowerSuite yazilim workshopu kullanarak (1) Gli¢ kaynagi faz kaybi hatasi, hata izleme fonksiyonunun devrede olmasi durumunda,
termik korumanin ayarlanmasi. sadece 3 fazli gli¢ kaynagi bulunan hiz kontrol cihazlarinda erisilebilir (Fabrika ayari:

devrede).
(2) Fonksiyon aktif olsun veya olmasin, dtstk gerilim hatasi ortadan kalktiktan sonra hiz kontrol
cihazina tekrar yolverilir.
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Asenkron motorlar i¢in

hiz kontrol cihazlari
Altivar 11

m lzleme

Ekranda, hiz kontrol cihazinin durumu veya segilmisse asagidaki degerlerden biri gésterilir:
O Frekans referansi

Motora uygulanan ¢ikis frekansi

Motor akimi

Hat gerilimi

Motor termik durumu

Hiz kontrol cihazi termik durumu

ooooao

Uyumsuz fonksiyonlar

Onceki fonksiyonlarin konfigiirasyonu ne olursa olsun, konfigiire edilen son fonksiyon
segilebilir.

Uygulama fonksiyonlari ayni lojik girise atanabilir; bu durumda bir lojik giris birden fazla
fonksiyonu devreye alabilir (drnek: ¢alisma yéni ve 2. rampa).

Fonksiyonlarin uyumlu olup olmadigi mutlaka kontrol edilmelidir.

m Calisma yénii ve 2-telli kontrol: ileri caligma sadece LI1 lojik girise atanabilir.

m Calisma yoénii ve 3-telli kontrol: ileri calisma sadece LI2 lojik girise atanabilir.

m Otomatik tekrar yolverme: 2-telli seviye kontrolliniin konfigtire edilmesini gerektirir. Kontrol
tipi konfigirasyonunu degistirmek otomatik tekrar yolvermeyi devre disi birakir.

m Hiz arayarak donen yiki otomatik yakalama:

o 2-telli seviye kontrolliniin konfiglre edilmesini gerektirir. Kontrol tipi konfiglirasyonunu
degistirmek dénen yuki otomatik yakalamaya devre disi birakir.

O durus igin sirekli D.C. enjeksiyonlu frenleme ile uyumlu degildir. Bu fonksiyon konfigire
edilerek dénen yuki otomatik yakalama devre digi birakilir.

Asya serisine 6zgi fonksiyonlar

m Lokal kontrol:

Asya serisindeki tus takiminda 2 ek tus (RUN ve STOP) ve bir potansiyometre (hiz referansi)
bulunur.

O Lokal kontrol devreye alindiginda tuslar ve potansiyometre aktif hale gelir.
Lokal kontrol devreye alindiginda lojik ve analog girisler aktif hale gelir.
Fabrika ayari: fonksiyon aktif

O Geri: ilokal kontrol aktifse, geri ¢alisma fonksiyonu gériinmez olur.

m Lojik girisler:

Lojik girisin aktif seviyesi segilebilir.

Pozitif lojik: sinyal = 11 V ise girigler aktiftir.

Negatif lojik: sinyal < 5 V ise girigler akiftir.

Fabrika ayari: pozitif lojik.

Schneider Electric
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